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Bauanleitung WRO Kilapptisch
1 Einleitung

Mit Hilfe der Bauanleitung soll ein Klapptisch fiir die Regular Category erstellt werden. Dieser
Klapptisch besteht aus einer Holzplatte mit einem Holzrahmen, den sogenannten Banden. Das
Innenmal} zwischen den Banden soll am Ende 237,0 x 115,2 cm betragen, die Bandenhohe soll 5,0

cm sein.

Diese Malie sind so gewahlt, dass die Spielfeldmatte der jeweiligen Saison mit den Malien 236,2 x
114,3 cm in den Tisch hineinpasst und sowohl in der Breite als auch Lange etwas Luft bleibt. Die
genaue Position der Spielfeldmatte im Tisch wird mit der Aufgabenstellung der jeweiligen Saison und

Altersklasse bekannt gegeben.

Es ist selbstverstandlich méglich den Tisch auf andere als der hier dargestellten Weise zu
konstruieren, beim Wettbewerb kommen jedoch ausschlielRlich Tische zum Einsatz, die nach dieser

Anleitung erstellt wurden.

2 Benotigtes Werkzeug

e Bohrmaschine mit Holzbohrer, Starke 3 und 10
e Akkuschrauber mit Kreuzschlitzbit bzw. Kreuzschlitzschraubenzieher

e Optional: Schleifmaschine mit Schleifpapier, Starke 60
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3 Bendotigtes Material

Hier ist zu beachten, dass siamtliches Material aus Holz im Baumarkt gesdagt werden kann. Es
vereinfacht auf jeden Fall den Bau des Tisches, spart Zeit und kann durch die richtige Auswahl der
richtigen Holzer auch Verschnitt und somit Kosten sparen. Wir haben jegliches Material, welches fiir

die optionale Lampenkonstruktion benotigt wird, entsprechend gekennzeichnet.

1. Tischlerplatte, Starke 19 mm 5. Holzschrauben
a. 3x 1208 x 809 mm a. ca.50x 4 x50 mm
2. Leimholz Fichte, Starke 28 mm b. ca.20x 3x30 mm
a. 2x 50 x 1208 mm c. ca.15x 3x30 mm
b. 2x 50 x 809 mm (Optional: Beleuchtung!)
c. 4x 50 x 781 mm 6. Fligelmutter + Unterlegscheibe
d. 2x 60 x 1200 mm a. 2x M1o
(Optional: Beleuchtung!) (Optional: Beleuchtung!)
e. 2x 60 x 1213 mm 7. Gewindeschraube
(Optional: Beleuchtung!) a. 2x10x80mm
3. 180°-Kolbenscharnier (Optional: Beleuchtung!)
a. 4x 25x 60 mm 8. 1 mal: Feuchtraumleuchte
b. 3x 25 x 60 mm 36W/3350Im (Richtwert)
(Optional: Beleuchtung!) (Optional: Beleuchtung!)
4. 4 mal: Spannverschluss 9. 5 Meter drei-adriges Kabel

(Optional: Beleuchtung!)

10. Schuko-Stecker (Optional: Beleuchtung!)

11. Kabelbinder (Optional: Beleuchtung!)
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4 Arbeitsschritte fur den Spieltisch

Zunachst ist zu beachten, dass der Tisch aus drei groBen Teilen besteht, die nacheinander gebaut
und zum Schluss zusammengefiigt werden. Letztendlich ist der Tisch erst dadurch klappbar, dass die
drei Teile nur mit Scharnieren verbunden sind. Wichtig ist auch, dass bei jeder Holzschraube die in
das Holz gedreht wird eine Vorbohrung mit dem Holzbohrer der Starke 3 stattfindet, damit die
Schraube richtig greift. Pro Bande, die verschraubt wird, sollten etwa 2 bis 4 Schrauben verwendet
werden. Die Schrauben sollten nicht direkt am Ende der Bande platziert werden, sondern etwa 5 cm

ins Innere der Bande gerilickt sein.
Schritt 1: Bau von Teil A bzw. C (2x, sodass man die Kopfteile A und C erhailt)

Teil A bzw. Cist eines der Kopfteile des spateren Tisches. D.h. hier werden nicht nur Banden an den

Seiten des Tisches, sondern auch vor Kopf, gebraucht.

1. Zunéchst wird ein Leimholz der MaRe 50 x 1208 mm bei einer Tischlerplatte auf die Kante der
Liange 1208 mm geschraubt.

2. Danach werden zwei Leimhdlzer der MaBe 50 x 781 mm auf die beiden kurzen Kanten der
Tischlerplatte geschraubt.

3. Teil A sollte nun so aussehen:

i

8!

4, Nun missen die Banden noch miteinander verschraubt werden. Dazu
reicht eine Schraube, welche von der Kopfseite des Tisches aus durch

die erste Bande hindurch in die ndchste reicht. Dies sollte so aussehen:
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Schritt 2: Bau von Teil B

Teil B ist der Teil des Tisches, der spater zwischen A und C liegt. Deshalb werden hier nur Banden an

den Seiten bendtigt.

1. Hier werden also zwei Leimholzer der Mal3e 50 x 809 mm auf die Kanten der letzten
Tischlerplatte mit der Linge 809 mm geschraubt.

2. Alle drei Teile aneinander gelegt sollten dieses Bild ergeben:

Schritt 3: Anbringung der Scharniere

1. Damit sich die drei Teile nachher aufeinander klappen lassen, ist es wichtig die Scharniere an
bestimmten Stellen anzubringen. Zwischen den Teilen A und B miissen sie oben auf die Bande

geschraubt werden, zwischen B und C unter die Tischlerplatte.

2. Dadurch ergibt sich, dass man Teil A auf Teil B und Teil C unter Teil B klappen kann.
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Zusammengeklappt sieht der gesamte Tisch also wie folgt aus:

Schritt 4: Anbringung der Spannverschliisse

Die Spannverschliisse dienen der Stabilitat des Tisches in ausgeklappter Form und helfen so die

Bedingungen, die der Tisch bereitstellt, dauerhaft zu erhalten.

Wenn man den Tisch aufgebaut hat werden die Spannverschlisse an den AuRenseiten der Banden
befestigt und zwar immer so, dass ein Spannverschluss eine Fuge zwischen zwei Tischteilen abdeckt.

Diese Bilder verdeutlichen die Anbringung:

In der zusammengeklappten Form sind die Spannverschliisse immer offen, sobald man den Tisch

aufgebaut hat missen die Verschlisse geschlossen werden.
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Schritt 5: Optimierung

Abschliefend kann man noch alle Kanten abschleifen um Unebenheiten auszugleichen und die

Verletzungsgefahr durch Splitter 0.a. zu verringern.
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5 Arbeitsschritte fur die Beleuchtungskonstruktion

Die nachfolgenden Arbeitsschritte fiir die Beleuchtungskonstruktion sind optional! Fiir Veranstalter
von Wettbewerben ist die Lampenkonstruktion ein MUSS, fiir teilnehmende Teams kann es eine
Kosten- und Zeitersparung sein, die Lampenkonstruktion nicht zu bauen. Wir empfehlen jedoch den

Bau einer Beleuchtungskonstruktion, da diese auch bei den Wettbewerben zum Einsatz kommt.

Schritt 1: Verbindung mit dem Tisch (2x, sodass an beiden Banden vor Kopf ein Leimholz

senkrecht nach oben gerichtet befestigt werden kann)

1. Die Beleuchtungskonstruktion wird am Kopf- und FulRende des Tisches befestigt. Dazu werden
zunachst die Leimholzer der Maf3e 60 x 1200 mm benétigt.

2. Die Leimholzer werden mittig an der Bande vor Kopf angelegt und schlieRen untern biindig mit
der Tischplatte ab, sodass sie senkrecht nach oben zeigen.

3. Mit dem Holzbohrer der Starke 10 wird ein Loch durch das Leimholz und die Bande gebohrt und
zwar so, dass es mittig in der Bande liegt.

4. Die Befestigung erfolgt dann durch die Gewindeschraube, welche von der Innenseite des Tisches
durch das Loch geschoben und aulRen mit der Fligelmutter und der Unterlegscheibe befestigt
wird.

5. Optional kann man mit dem Beitel bzw. dem Dremel an der Innenseite der Bande das Holz so
ausarbeiten, dass die Gewindeschraube vollstdndig in die Bande gesenkt wird und nicht mehr
stort.

6. Die endgiltige Befestigung sollte dann so aussehen:
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Schritt 2: Der Quertrager

1.

Um die Leuchtstoffréhre tiber dem Tisch zu befestigen, muss zunachst ein Quertrager angefertigt
werden.

Dazu werden die beiden Leimholzer der MaRe 60 x 1213 mm so aneinander gelegt, dass sie ein
langes Stlick ergeben.

Sie werden nun mit einem Scharnier verbunden, welches auf die breitere Seite der Leimhdlzer
aufgeschraubt wird.

Als nachstes wird der lange Quertrager nun zwischen die bereits senkrecht stehenden Leimhdélzer
gehalten und an beiden Seiten mit Scharnieren mit diesen verbunden. Wichtig ist hierbei, dass

das Scharnier, welches die beiden Quertradgerteile verbindet, oben ist. Diese beiden Bilder sollten

diesen Schritt erldutern:

5.

Bitte beachten: Wenn alles verschraubt ist, ist es normal dass der Quertrdager durchhangt! Erst

mit der Befestigung der Leuchte ist die Konstruktion vollendet.

Schritt 3: Die Leuchte

1.

Zunachst muss das Kabel an die Leuchte angeschlossen werden. Eine genaue Belegung der
Drahte ist je nach Leuchte unterschiedlich, wird aber mit groBer Wahrscheinlichkeit im Gehause
angegeben sein.

Des Weiteren muss am anderen Ende des Kabels der Schuko-Stecker angeschlossen werden. Die
Belegung der Drahte muss mit der Belegung in der Leuchte kompatibel sein.

Schlief8lich wird die Leuchte mit Kabelbindern am Quertrager befestigt.

Das feste Gehduse der Leuchte stiitzt nun den Quertrager, sodass dieser nicht mehr durchhangt.
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Schritt 4: Optimierung

AbschlieBend kann man noch alle Kanten abschleifen um Unebenheiten auszugleichen und die

Verletzungsgefahr durch Splitter 0.3. zu verringern.

Um den gesamten Tisch inkl. Beleuchtungskonstruktion zusammen zu klappen, muss zunachst die
Leuchte vom Quertrager gelost und einzeln verstaut werden. Dann werden nur die Fligelmuttern an
den Banden gel6st. Nun kann man die komplette Tragerkonstruktion der Leuchte aufgrund der
Position der Scharniere zusammenklappen. Die Schrauben und Fligelmuttern kdnnten nach Abbau
der Beleuchtungskonstruktion wieder an der Bande befestigt werden, damit man sie nicht verliert.
Schlielich werden die drei Tischteile aufeinander geklappt und fertig ist der klappbare WRO-
Spieltisch!

6 Aufgebauter Klapptisch
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